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L* invention concerne une cisaille circu- 
laire h coutea-ux, deatln^e de pr^f^rence k cisailler du fil m6- 
tallique et comportant des couteaux tournants qui se deplacent 
parpendlcula irement k la direction de progression de la mati^re 
5 k couper. 

Dans les cisaille s circulaires k couteaux 
de ce genre, il est necessaire que aoient prdvues des vitesses 
de defilement pouvant atteindre jusqu'k 50 m/ s et plus et qu'en 
outre les extr^mitds du fil mdtallique soient constitutes d'une 

10 mani^re telle qu'au cours du transport et de la mise en. oeuvre 
du fil mttallique, elles ne soient pas une source de difficultts. 

On connait des cisailles comportant des 
couteaiox circulaires pouveuit osciller et tourner qui admettent 
les vitesses de defilement exig^es, mais qui coupent le fil 

15 obliquement de sorte que les extremites pointues du fil sont une 
source de difficultts dans I'ajustage et dans la mise en oeuvre 
du fil metallique. 

En outre, on cormalt des cisailles tour- 
nantee qui coupent le fil metallique de manifere obtuse. Toutefois, 
20 ces cisailles ne conviennent que pour des vitesses de defilement 
allant Juequ'k 25 m/s. 

Enfin, on a propose ddjk des cisailles 
tournantes dont les couteaxix, se trouvant dans des porte-couteaux 
sont sort is ou bascxiies au moment de la coupe* Ces cisailles 

25 remplissent bien les conditions exigtes, mais elles necessitent 
k I'interieur des porte-couteaux un mecanisme complique, qui 
est cotlteux et susceptible de provoquer des pannes. La difficxilte 
la plus grande provient dans le cas de cisailles de cette natxare, 
de ce qu'il est difficile de separer les couteaux rapidement I'un 

50 de 1' autre aprfes la coupe et d» assurer au fil qui suit le morceau 
coupe un libre passage. 

L' invention a pour but de creer une 
cisai3-le circxilaire , k couteaiix, qui tout en etant d'une con- 
ception trfes simple, coupe de maniere obtuse le fil metallique 
55 qxii defile avec des vitesses elevees. 

Ce probleme est resolu, conformement a 
1' invention, en ce que sur les arbres des couteaiix sont disposees 
dee Joues d'epauloment roulant excentriquement I'une sur 1' autre, 
lee arbres des couteaux etant support es dans des leviers oscil- 
40 lauats dont les bras oecillent autour d'axes fixes tandis qu'entre 
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les bras oscillants se faisant vis k vis sont disposes des 
dldments dlastiques qui peuvent §tre bloques k I'dtat band6. II 
est prevu comme elements elastiques des ressorts, des chambres 
pneumatiques, des electro-aimants sous tension ou des moyens 
5 analog:ues. Les joues d ' epaulement roulant excentriquement I'une 
sur 1» autre soulfevent dans ce mouvement les arbres porte-couteaux 
et separent par suite les couteaux tres rapidement I'un de 1 » autre 
d'une manifere sClre sans necessiter de mecanismes auxiliaires 
quelconques. 

10 A 1' instant du soulevement le plus grand 

et par consequent lorsqu'est atteint le passage libre le plus 
grand entre les couteaux, les leviers oscillants qui portent les 
arbres des couteaux sont verrouilles au moyen d'un dispositif 
de blocage en position d'ouverture. 

15 L> operation de coupe s'effectue de la 

maniere suivante, Les couteaux sont tournes I'un vers I'autre et 
leurs tranchants sesupei:posent» En outre, les joues d ' epaulement , 
avec les couteaux, tournent en sens inverses. A 1' instant de 
1' operation de coupe, les tranchants des couteaux se font vis 

20 k vis, en position de coupe. Les joues d' epaulement roulant I'une 
sur 1» autre suivant le diamfetre maxijnal . lors du passage du fil 
m^tallique, puis suivant le diametre minim al lorsque les couteaux 
se rapprochent a 1' instant de 1» operation de coupe, le fil 
metallique se trouve coupe de maniere obtuse. 

25 La realisation de la construction est 

telle que les elements elastiques se trouvant entre les bras 
oscillants libres sont constitues par des ressorts de compression, 
disposes dans des boites k ressort qui , au moyen de tiges de 
tirage traversant la boite a ressort et au moyen de collets an- 

30 nulaires solidaires de ces tiges transmettent leur force de 
tirage a\ix bras oscillants libres, les elements de blocage 
s'appliquant aux tiges et de preference a I'extremite inferieure 
de ces derniferes. 

Le mouvement rapide et sans complication 
35 des couteaux I'un vers 1' autre est assure par des elements Elas- 
tiques precontraints et il est rendu possible par les joues 
d' Epaulement excentriques. Mais la difficulte la plus grande est 
celle que presents I'obtention d'une separation rapide des elements 
de blocage etant donnE que le temps dont on dispose pour cette 
40 separation est extrSmement court. Une separation sous charge 
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du dlspositif de blocage ndcessiterait ^ la pifece de blocage, 
6tBJxt dQxm6 lee tempq de separation tres courts n^cessaires, des 
forces corLsid^rableB qvd. pratiquement ne peuvent pas 8tre 
appliqu^es, Conf orm^ment a !• invention, le d^clenchement des 
5 elements de blocage dans l*^tat exempt de pression s^effectue 
q^uand les ^paulements excentriques se touchent par leur plus 
grand diamfetre et produisent ainsi I'ecartement le plus grsmd 
des bras oscillants. &rdtce a ce d^clenchement dans I'^tat sans 
pression, I'^ldment de blocage peut 8tre deplac^ sous 1' action 
10 de faibles forces de sorts que la tige de traction se trouve 
lib^r^e. 

Dans une forme de realisation trfes judi- 
cieuse, le blocage se trouve ddclenche h I'aide de moyens appro- 
pries, tels que des electro-aimants, par 1' intermediaire d'un 

15 circuit pouvant 8tre activd de I'exterieur, h 1' instant ou les 
joues d'^paulement se touchent mutuellement par leur diamfetre 
le plus grand. Le d^blocage de 1" operation de coupe est comma nd^ 
h I'aide de relais photo-eiectriques nqn representee ou de moyens 
analogues. Quand le moyen de blocage est libre, l*eiectro-aimant 

20 peut en effet tirer ce moyen d*au dessous de la tige de tirage 
et le bras oscillant se trouve ainsi libere* 

L» invention sera mieux comprise grSce h 
la description ci-apr^s et aux dessins annexes representant un 
exemple de realisation de 1* invention, "deSBins dans lesquels : 

25 - la figure 1 represente est une vue en 

eievation laterale du dispositif selon 1' invention avec bras 
oscillant s bloques, le moyen de blocage etant en action, 

- la figure 2 est une coupe suivant 
les lignes A-A de la figure 1 , 

30 - la figvire 3 est une vue en elevation 

laterale du dispositif selon 1* invention, les bras oscillants 
etant eioignes I'un de 1' autre et le moyen de blocage etant libre, 

- la figure 4 est une coupe suivant la 
ligne B-B de la figure 3, 

35 - la figure 5 est une vue en elevation 

laterale du dispositif selon 1' invention en position de coupe, 
le moyen de blocage etant deverrouiie, 

- la figure 5 est une coupe en fente, 
Buivauat Ijbl lig^ie G-C de la figure 5. 

40 Sur le dessin, les arbres des coutea\ix 
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sont ddsign^s respectivement par les rep^res 1 et 2. Ces arbres 
portent les jouea d'^paulement excentriques 3 et 4 ayant les 
rayons x et y ainsi que les couteaux 5 et 6» Les coutea\ix pr^- 
sentent des tranchants 7 et 8 ayant des pointes 9 et 10. Les 
5 arbres 1 et 2 des couteaiix sont supportes dans des leviers oscillants 
11 et 12 dont les bras oscillants 13 et 14 03cille.nt autour des 
axes d' oscillation fixes 15 et 16. 

Au centre de rotation oppos^ 17 du bras 
oscillant libre 18, s'applique la tige 19 qui presente un collet 
10 annxilaire 21 a et qui est entouree par une boite 20 de ressort 
dans laquelle se trouve le ressort de compression 21 . Dans la 
bolte de ressort est engage un Element de blocage 22. Get eldment 
de blocage 22 est articule avec I'extremite inf^riexire d'un 
levier k deux bras 23 tandis qu»k 1' extremity superievire de ce 
15 levier est applique un ressort de rappel. 

Stir I'extremite inf^rieure du levier a 
deux bras 23, agit encore, en mSme temps, le dispositif de 
de /^rrouillage 24, ce dispositif peut $tre constitu^ avantageiise- 
ment par un electro-aimant • 
?^ I^a matifere a couper qui est de preference 

un fil mdtallique 26 est amende aux couteavix 5,6 a travers le 
premier tube de guidage 27 dans la direction de la fl^che D et 
aprfes la coupe elle est evacuee par 1> interm^diaire du second 
tube de guidage apres passage a travers I'entonnoir-rdcepteur 
25 28. II convient que le levier oscillant inferieur 12 soit dis- 
pose en position fixe avec la boite de ressort 12, mais toutefois. 
qu»il soit possible de le regler en hauteur au moyen d'un dispo- 
sitif de rdglage non represente tandis que le levier oscillant 
supdrieur 11 est mobile. Toutefois, en cas de besoin, les deux 
30 leviers oscillants 11 et 12 peuvent aussi gtre prevus mobiles et 
etre accouplds entre eux , obligate irement par 1* intermediaire' de 
deux secteurs dentes 30 solidaires desdits leviers. 

Le mode de f onctionnement de cette cisaille 
est le suivant. Dans la position initiale, les deux leviers 
35 oscillants 11 et 1 2 se trouvent aussi loin que possible I'un de 
I'autre et la tige de tirage 19 est bloqude par l»eldment de 
blocage 22. Les leviers oscillants doivent par consequent demeurer 
dans lexir position representee. 

On introduit le fil metallique 26 a couper, 
40 k travers les tubes de guidage 27 et 29, entre les couteaux 5 et 
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6 STzivant la direction de la flfeche D. Les pointes 9, 10 sont 
^loign^es ciiacune des centres des arbres porte-couteaux du rayon 
X le plus petit • La joue d ' epaulement 4 toxxrne dans le sens des 
aiguilles d'une montre et la joue d^epaulement 5 tourne en sens 
5 inverse. Dfes que les joues d • epaulement ont tourne de 180° 
(figure 3 et 4) les pointes des joues d'dpaulement opposees aux 
pointes 9, 10 des couteaux sont en contact • Mais ces point sont 
^loignds du centre des couteaux 1 et 2 d'une distance qui est 
6gale au grand rayon Y. Ces rayons Y sont choisis d'une maniere 
10 telle que le levier oscillant 11 peut mfime Stre encore soulev^ 
quelque peu, de sorte que la tige de tirage 19 est soulevee 
quelque peu de 1' element de blocage 22* De ce fait, 1' element de 
"blocage 22 devient exempt de pression pendant un court intervalle 
de temps* 

15 Dans la mesure ou le circuit de deverrouil- 

lage est ferm^, le dispositif 25 de deverrouillage constitu6 par 
un ^lectro-aimant fait pivoter le bras inferieur du levier infe- 
rieur 23 a deux bras dans le sens inverse des aiguilles 
d'un montre contre 1' action antagoniste du ressort de rappel 24, 

20 de sorte que I'^l^ment de blocage est deplace vers la droits et 

que par consequent la tige de tirage 19, qui est soumise a I'action 
du ressort de compression 21, bande, est ddverrouillee . 

Les epaulements 3 et 4 continuant a 
toumer, les centres des arbres porte-couteaux 1 , 2 se rapprochent 

25 du fait que les rayons deviennent toujours plus petits vers x. 
Apres que les arbres porte-couteaux 1 , 2 ont effectue leur rota- 
tion do 180°, les pointes 5 , 6 se trouvent a leur point le plus 
bas ou k leur point le plus haut, de sorte qu' ils se coupent et 
que le fil metallique 26 est tranche sans former de point e. L'arbre 

30 porte-couteau continuant a tourner, le levier oscillant 11, qiiand 
I'arbre a effectud une rotation de 180°, se trouve souleve avec 
la tige de tirage 19 et amene ainsi dans sa position la plus 
eiev^e tandis que le ressort de compression 21 se trouve comprim^. 

Si le circuit mentionne ci-dessus (non 

35 represent^) demeure ferm^, 1' element de blocage 22, en raison 

de 1' action du dispositif de verrouillage constitue par un electro- 
aimant demeiire en position deverrouillee de sorte que 1' operation 
de coupe se poursuit. Toutefois, dfes que le circuit est interrompu, 
1» element de blocage 22 vient se placer brusquement au-dessous 

40 de la tige de traction au moment ou cette derniere se trouve dans 
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sa position la plus elevee et il maintient ainsi le bras oscil- 
. lant 11 dans sa position la plus elevee. II s»ensuit que les 
couteaux 5, 6 deine\arent hors de prise. 

Quand le circuit est retabli, 1" element 
5 de blocage 22 demeure tout d'abord dans sa position de blocage 
en raison de 1' action de serrage de la tige de tirage 19 soumise 
a I'action d'lm ressort. Mais des que les deux epaulements entrent en 
contact par leur plus grands diajnetres Y, l^dl^ment de blocage 22 se 
trouve pendant un court moment exempt de pression et il s'echappe 
10 vers I'ext^rieur de sorte que 1» operation de coupe recommence. 

ft^ cette maniere, se trouve resolu le 
problfeme de la liberation, aes bras oscillants et des couteaux, 
probleme qui n'avait pas pu gtre resolu jusqu'a present sous 
charge dans temps extrSmement court. 
^^5 Bien entendu, 1' invention n»est pas 

limitee a I'exemple de realisation decrit ci-dessus et represente 
k partir duquel on poiorra prevoir d'autres modes et d'autres 
formes de realisation, sans poxor cela sortir du cadre de 1» inven- 
tion. 

20 
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g E V E N D I CAT I ON S 

1 ^/ Cisaille circulaire h. couteaux, des- 
tirx^e de pr^f^rence k cisailler im produit tel que du fil metal- 
lique, comportant des couteairc qui se ddplacent perpendiculaire- 
5 ment k la direction de progression de la matiere a couper, cisaille 
caract^ris^e en ce que sur les arbres porte-couteaux (1,2) sont 
dlspos^es des joues d * ^paulement (3, 4) qui roulent excentriquemeat 
l*une sur I'autre, les arbres porte-couteaux (1,2) ^tant supportds 
dans des leviers oscillants (11, 12) dont les bras (15, 14) oscil- 
10 lant autour d'axes de rotation (15, I5),tandis qu^entre les 

parties libres (18, 18a ), se faisant vis a vis des bras oscillants 
aont disposes des ^l^ments ^lastiques 21 qui peuvent Stre bloqu^s 
k l*dtat hand6. 

2^/ Cisaille suivant la revendication 1 , 
15 caract^ris^e en ce qu'il est pr^vu, en tant qu* Elements ^lastiques 
21 des moyens tels que des chambres pneumatiques, des solenoides 
^lectriques sous tension. 

3°/ Cisaille suivant l*une des revendi- 
cations 1 et 2, caract^ris^e en ce que les couteaiix (5,6) sont 
20 toum^s l*un vers 1* autre et en ce que leurs tranchants se 
superposent* 

4*^/ Cisaille suivant I'une des revendi- 
cations 1 k 3f cai^ct^risee en ce que les joues d* ^p'aulement 
(3, 4) se d^placent suivant des sens de rotation opposes et en 
25 ce qu'k 1* instant de 1' operation de coupe les tranchants (9,10) 
des couteaux se font vis k vis en position de coupe. 

5^/ Cisaille suivant l*une des revendi- 
cations 1 k 4, caract^risde en ce que les ^l^ments ^lastiques 

(21) se trouvaxLt entre les bras oscillants libres (18, 18a ) sont 
30 constituds par des ressorts de compression 21 qui au moyen de 

tiges de tirage (29) traversant la bolte a ressort (20) et de 
collets annulaires (21a,) solidaires de ces tiges, transmettent 
leur force de traction aux bras oscillants libres (18, 18a)* 

6°/ Cisaille suivant I'une des revendi- 
35 cations 1 k 5, caracterisee en ce que les Elements de blocage 

(22) s'appliquent a\ix tiges de tirage (19), de prdf^rence k 
l*extr6mit^ inf^rieure de ces derniferes. 

7°/ Cisaille suivant I'une des revendi- 
cations 1 k 6, caracterisee en ce que le d^clenchement des organes 
40 de blocage (22) s'effectue dans un dtat exempt de pression de 
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ces derniers quand les joues d • dpaulement exceixtriques (3,4) 
sont en contact par levac rayon le plus grand (7) et produisent 
ainsi I'ecartement le plus grand des bras oscillants (18, 18a) • 

8°/ Cisaille suivant la revendication 7, 
caraot^ris^e en ce qu*a 1* instant ou les joues d ' epaulement 
(5,4) sent en contact par leur rayon le plus grand, 1' Element 
de blocage (22) est declench^ par des moyens tels que des electro- 
aimanta (25), par 1' interm^diaire d»un circuit pouvant Stre 
ferme et ouvert de 1' exterieiir . 



10 
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